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Doctor  en  Ciencias  en  Ingeniería  Electrónica  por  TecNM-CENIDET.  Aborda  el  diseño  e 
implementación  de  dispositivos  robóticos  terapéuticos  para  rutinas  de  rehabilitación  de 
extremidades inferiores,  desarrollando interfaces de control y monitoreo de posicionamiento en 
conjunto con análisis y procesamiento de señales mioeléctricas de superficie. Lo anterior lo realiza 
mediante la integración de múltiples disciplinas como: Ingeniería electrónica (Control automático), 
Ingeniería Mecatrónica (Robótica), Ingeniería Mecánica (Diseño mecánico), Ingeniería en Sistemas 
(Interfaces) y Tecnología de Información y Comunicaciones (IoT).

Área y nivel de Sistema Nacional de Investigadoras e Investigadores
Nivel 1: Área VIII. Ingenierías y Desarrollo Tecnológico.

Programas Nacionales Estratégicos abordados
Salud

Líneas de Investigación

 Desarrollo  de  dispositivos  mecatrónicos  terapéuticos  IoT  para  apoyar  rutinas  de 
rehabilitación de personas con discapacidad motora del estado de Oaxaca.
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